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In Transit
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In

groBtmaoglichen Spielraum zu haben, wurde grof3er
die Modularitat des Systems gelegt.

s Grundmodul der Struktur bildet das Knotendetail des
olzgerusts. Durch das zusammenfihren der Tragebenen
in einem Punkt wird der Selbstausbau entscheidend ver-
einfacht. Das daflr notwendige komplexe Verbindungs-
Hen
V\ >§‘;\s

detail, welches rein mit Holzverbindern auskommt, wird

durch die Zuhilfenahme von robotischer Fertigung in Masse
Um bei einer zukinftigen Wiederverwendung der Bauteile

maoglich. Dafur werden spitze Innenecken des Details ab-

gerundet um einfacher fra3bar zu sein.
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K\notenpuhkt M 1:10 Als Basisdetail fiir das Traggerust dient eine fur Robotik abgewandelte Form des traditionellen japanischen Yatoi hozo sashi Knotens



